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ใบงานที่ 10 เรื่อง ฟลิปฟลอป วิชา คพ121 ตรรกศาสตรเชิงดิจิทัลและอุปกรณอัจฉรยิะ 
1) ใหสรางโมดูล SR Flip flop 

 
การสร้างโมดลูให้ทําการตัง้ช่ือ input เป็น S, R, Q, !Q 

วงจรดจิิทลั (โปรแกรม Logical Circuit) 

 
 
 
 
 
 
 
 

ให้ทดสอบวงจรท่ีสร้างและเตมิสญัญาณใน Timing diagram นีใ้ห้สมบรูณ์ (Q, !Q) 
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2) ใหสรางโมดูล D-Flip Flop ท่ีสามารถ Set และ Reset ไดดังวงจรตอไปนี้ 
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ให้ทดสอบวงจรท่ีสร้างและเตมิสญัญาณใน Timing diagram นีใ้ห้สมบรูณ์ (Q, !Q) 
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3) ใหตอวงจรดังตอไปนี้ 

 
สังเกตการทํางานและเติมตารางคาความจริงใหสมบูรณ 

Reset Data Clock D0 D1 D2 D3 D4 D5 
0 0 -       
1 0 ↑       
0 1 ↑       
0 0 ↑       
0 0 ↑       
0 0 ↑       
0 0 ↑       
0 0 ↑       
0 0 ↑       
0 0 ↑       
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4) ใหออกแบบวงจรสรางสัญญาณนาฬิกาความถ่ี 600Hz โดยกําหนดใหใช C= 1µF และ R1=100Ω (ใชโปรแกรม 

Tinkercad) 

 

C ใชตัวเก็บประจุแบบ Electrolyte (มี
ข้ัว) 

 

C 10nF ใชตัวเก็บประจุแบบ 
Ceramic (ไมมีข้ัว) 

 

คํานวณคา R2 

 

 

 

 

 

คํานวณคา Duty cycle ของวงจร 

 

 

 

 

สัญญาณนาฬิกาท่ีไดจากวงจร 

 

 
 
Time Per Division …………………………………....... 
คาบเวลาของสัญญาณ............................................ 
ความถ่ีของสัญญาณ .............................................. 
คาบเวลาท่ีสัญญาณมีคาเปน “1”…………………...... 
คา Duty cycle ของสัญญาณ ............................... 
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5) ใหออกแบบวงจรไฟกระพรบิ ติด – ดับ โดยกําหนดใหมีความถ่ีในการติดและดับ วินาทีละ 1 ครั้ง โดยใชหลอด 

LED และกําหนดใหระยะเวลาในการติด และดับ มีคาใกลเคียงกันมากท่ีสุด (Tinkercad)  

คํานวณคาอุปกรณตางๆของวงจร 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

วงจร Schematic 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

คาความถ่ีของการกระพริบ (วัดดวย Oscilloscope) …………………………………Hz 

คาคาบเวลาท่ีหลอดติด (วัดดวย Oscilloscope)  ....................................................................................วินาที 

คาคาบเวลาท่ีหลอดดับ (วัดดวย Oscilloscope)....................................................................................วินาที 


